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SOLUCIÓN NUMÉRICA DE ECUACIONES DIFERENCIALES  

Método de Euler 
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Método de Euler Gauss (Euler mejorado) 

1

1 1 1

( , )

( , ) ( , )
2

0,1,2,...

P

C P

n n n n

n n n n n n

y y hf x y

h
y y f x y f x y

n



  

 

    



  

Método de la serie de Taylor 

𝑦′ = 𝑓(𝑥, 𝑦) 

 

 

Método de Runge-Kutta de 2º orden 
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𝑦(𝑥) = 𝑦(𝑥0) + 𝑦′(𝑥0)(𝑥 − 𝑥0) + 
𝑦′′(𝑥0)
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Método de Runge-Kutta de 4º orden 
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Método de Milne 
 MÉTODO DE TAYLOR 

 

 

MÉTODO DE MILNE 

Ecuación predictora 

 

Ecuación correctora 

 

 

Método de diferencias finitas 
 

 

 

𝑦(𝑥) = 𝑦(𝑥0) + 𝑦′(𝑥0)(𝑥 − 𝑥0) + 
𝑦′′(𝑥0)
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