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Curso Intersemestral

PROYECTO PAPIME
PE109416

MICROCONTROLADOR

EN TIEMPO REAL (RTOS)
PARA ROBOTICA MOVIL,



Temas:

Conceptos y diferencias

Que se requiere actualmente en
el Infernet de las Cosas (loT)

OBJETIVO.

QUE EL ALUMNO IMPLEMENTE APLICACIONES EN LA
ROBOTICA MOVIL USANDO UN SISTEMA MULTITAREA



Que es un sistema Embebido?

Un sistema embebido o empotrado
(integrado, incrustado) es

un sistema de computacion
disenado para realizar una o algunas
POCas funciones dedicadas,

entemente en un sistema de

aVYa

https://purorocknacional.com.ar/edg
e-computing-por-que-hay-que-
familiarizarse-con-el-termino-en-2019/

REEX

ROBOTICA EVOLUTIVA EXPERIMENTAL



https://purorocknacional.com.ar/edge-computing-por-que-hay-que-familiarizarse-con-el-termino-en-2019/

REEX

ROBOTICA EVOLUTIVA EXPERIMENTAL

Que es un sistema en Tiempo Real?

La palabra tiempo significa que el
correcto funcionamiento de un
sistema depende no solo del
resultfado 16gico que devuelve la
computadora, fambién depende
PO en que se produce ese

Tiempo Real Suave



CONCEPTOS Y DIFERENCIAS

For Microcontrollers

» 33 architectures and 18 tool chains

No Scheduler
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Processor power

https://www.freertos.org/



https://www.freertos.org/

REEX

ROBOTICA EVOLUTIVA EXPERIMENTAL

Que es un Planificador
(Scheduling)?

El programador €5 la parte del nucleo
Ole de decidir qué tarea se

lementat

hitps://www.ireertos.org/implementat
ion/a00011.himl



https://www.freertos.org/implementation/a00005.html
https://www.freertos.org/implementation/a00011.html

Como una CPU puede ejecutar
varias tareas al mismo tiempo?

En el caso de un microcontrolador
on una CPU, solo una tarea puede
UNNING", tfodas las

http://www.coffeebrain.org/wiki/inde
x.php2etitle=FreeRTOS

REEX

ROBOTICA EVOLUTIVA EXPERIMENTAL

Suspended

vTaskSuspend()

vTaskSuspend() called

lled
SARE vTaskResumel)

called

askSuspend]] l ;
called ot o E
A Blocking )
N function called
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http://www.coffeebrain.org/wiki/index.php?title=FreeRTOS

REEX

ROBOTICA EVOLUTIVA EXPERIMENTAL

Control .
o . Presencia )
:Lochﬂcad:::n— ~ - — — 5 Robot Auténomo
|

Trabajo Asociacidon Mexicana de
Mecatronica A.C., 2016.



freeRTOS_robotMovil_1.pdf

CONCEPTOS Y DIFERENCIAS

>

Amazon Web Services

https://www.freertos.org/RTOS ports.h
tml



https://aws.amazon.com/
https://www.freertos.org/RTOS_ports.html

REEX

ROBOTICA EVOLUTIVA EXPERIMENTAL

BotSpeak

Hay una gran cantidad de robots Aseba
educativos y  plataformas  de

microprocesadores disponibles. Cada
mbargo, habla su
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hitp://botspeak.or


http://botspeak.org/

